7-тапсырма
1-нұсқа
1 Тұрақты ток қозғалтқышының якорь қысқыштарындағы полярлықты өзгерткен кезде қандай тежеу түрі мүмкін?
A) механикалық
B) генераторлық тежеу
C) қарсы қосу арқылы тежеу
D) динамикалық тежеу
E) өзін-өзі қоздыру арқылы динамикалық тежеу
2 Электрқозғалтқыштардың жұмыс режимдері қанша:
A) бес
B) алты
C) жеті
D) сегіз
E) тоғыз
3 Электржетектің бұрыштық жылдамдығын реттеу диапазоны қалай бағаланады:
A) тегістік коэффициентімен
B) максималды бұрыштық жылдамдықтың минималдыға қатынасымен
C) қозғалтқыштың рұқсат етілген жүктемесімен
D) жылдамдықтың идеал бос жүріс жылдамдығына қатысты өзгеруімен
E) үнемділігімен
4Жүктің көтерілу жылдамдығы қандай болады, егер көтеру кезіндегі қозғалтқыштың жылдамдығы 50 рад/с, ал келтірілген радиус 0,002 м болса?
A) 0,25 м/с
B) 0,1 м/с
C) 10 м/с
D) 100 м/с
E) 0,5 м/с
5 Айналмалы қозғалыс кезінде инерция моменттерін қозғалтқыш білігіне келтіру формуласы:
A) 

B) 

C) 

D) 

E) 

6 Жұмыс машиналарының атқарушы органдарының қозғалыс сипаты бойынша электржетектер (дұрыс емес нұсқаны таңдаңыз):
A) айналмалы қозғалыс электржетегі
B) ілгерілмелі қозғалыс электржетегі
C) реверсивті емес электржетек
D) тиристорлық электржетек
E) реверсивті электржетек
7Жұмыс машинасының атқарушы органының екі қарама-қарсы бағыттың кез келгенінде қозғалысын қамтамасыз ететін электржетек:
A) реверсивті емес электржетек
B) позициялық электржетек
C) моменттік электржетек
D) реверсивті электржетек
E) дискретті қозғалыс электржетегі
8 Суретте электржетектің қандай түрі көрсетілген?
[image: ]
A) жеке электржетек
B) көпқозғалтқышты электржетек
C) топтық электржетек
D) бірқозғалтқышты электржетек
E) магистральдық электржетек
9 Электржетектің қозғалыс теңдеуінің формуласын көрсетіңіз
A) 

B) 

C) 

D) 

E) [image: ]
10 S3 жұмыс режиміндегі қозғалтқыш үшін нақты қосылу ұзақтығын (ПВ, %) есептеңіз, егер қозғалтқыштың жұмыс уақыты tP = 5 мин, ал ажыратылу (үзіліс) уақыты t₀ = 5 мин болса:
A) 25,5%
B) 33,3%
C) 41,2%
D) 50,0%
E) 65,2%

2-нұсқа
1 Электр машинасының ұзақ мерзімді номиналды жұмыс режимі зауыт тақтайшасында көрсетілген қандай шартты белгімен сипатталады:
A) S1
B) S2
C) S3
D) S5
E) S6

2 Электржетектің жылдамдығын реттеу көрсеткіші нені сипаттайды:A) жылдамдықты реттеу диапазоны
B) жылдамдықты реттеудің бірқалыптылығы
C) қозғалтқыштың рұқсат етілген жүктемесі
D) жылдамдықты реттеудің үнемділігі
E) жылдамдықты реттеудің тұрақтылығы
3 Идеал бос жүріс жылдамдығынан жоғары жылдамдықта ғана мүмкін болатын тежеу түрі:
A) механикалық
B) генераторлық тежеу
C) қарсы қосу арқылы тежеу
D) динамикалық тежеу
E) өзін-өзі қоздыру арқылы динамикалық тежеу
4  Жүктің көтерілу жылдамдығы қандай болады, егер көтеру кезіндегі қозғалтқыш жылдамдығы 160 рад/с, ал келтірілген радиус 0,005 м болса?
A) [image: ]800 м/с
B) 
0,16 м/с
C) 
0,25 м/с
D) 
0,08 м/с
E) 
0,8 м/с

5 Атқарушы орган ілгерілмелі қозғалыста болған кезде элементтердің инерция моменттерін қозғалтқыш білігіне келтіру формуласы:
A) 

B) 

C) 

D) 

E) 

6 Қозғалтқыштың динамикалық моментінің формуласын көрсетіңіз.
A) [image: ]
B) 

C) 

D) 

E) 

7 Атқарушы органды берілген бағдарламаға сәйкес орнын ауыстыруды қамтамасыз ететін электржетек:
A) реттелмейтін
B) реверсивті
C) қадағалаушы (следящий)
D) бағдарламалық басқарылатын
E) бейімделгіш
8 Әрбір атқарушы органның қозғалысын жеке қозғалтқыш қамтамасыз ететін электржетек:
A) қадағалаушы
B) редукторлы
C) тежегіш құрылғысы бар электржетек
D) ашық жүйелі электржетек
E) жеке электржетек
9 Бірнеше электрқозғалтқышы бар, олардың механикалық байланысы жұмыс машинасының атқарушы органы арқылы жүзеге асатын электржетек:
A) жеке
B) көпқозғалтқышты
C) топтық
D) бірқозғалтқышты
E) магистральдық
10 Жүктеме диаграммасында қуат учаскелері бойынша Р₁ = 3 кВт, Р₂ = 5 кВт, ал механизмнің берілген қуаттардағы жұмыс ұзақтығы t₁ = 5 мин, t₂ = 7 мин болса, қозғалтқыштың эквивалентті белсенді қуатын анықтау.
A) 2,48 кВт
B) 4,28 кВт
C) 4,98 кВт
D) 5,26 кВт
E) 6,18 кВ

3-нұсқа
1 Электр машинасының қысқа мерзімді жұмыс режимі зауыт тақтайшасында қандай шартты белгімен көрсетіледі:
A) S1
B) S2
C) S3
D) S5
E) S6
2 Тұрақты ток қозғалтқышының якорі ажыратылып, шунттық кедергіге қосылған кезде пайда болатын тежеу түрі:
A) механикалық
B) генераторлық тежеу
C) қарсы қосу арқылы тежеу
D) динамикалық тежеу
E) өзін-өзі қоздыру арқылы динамикалық тежеу
3 Электржетектің максималды бұрыштық жылдамдығының минималды жылдамдыққа қатынасымен сипатталады:
A) жылдамдықты реттеудің үнемділігі
B) жылдамдықты реттеудің бірқалыптылығы
C) қозғалтқыштың рұқсат етілген жүктемесі
D) жылдамдықты реттеу диапазоны
E) реттеу тұрақтылығы
4. Қозғалтқыш жылдамдығы 180 рад/с, ал келтірілген радиус 0,005 м болса, жүк қандай жылдамдықпен көтеріледі?
A) [image: ]0,9 м/с
B) 
0,09 м/с
C) 
0,18 м/с
D) 
0,08 м/с
E) 
1,8 м/с

5 Білігіне келтірілген және нақты сұлбадағы кинетикалық энергия қорымен тең болатын жүйенің инерция моменті қалай аталады:
A) нақты
B) кинетикалық
C) келтірілген
D) инерциялық
E) динамикалық
6 Қозғалтқыш пен жүктеме моменттерінің алгебралық қосындысы қалай аталады:
A) статикалық момент
B) динамикалық момент
C) номиналды момент
D) нөлдік момент
E) орныққан момент
7  Атқарушы орган бір тұрақты жылдамдықпен қозғалатын электржетек түрі:
A) реттелмейтін
B) реверсивті
C) қадағалаушы
D) бағдарламалық басқарылатын
E) бейімделгіш
8 Суретте электржетектің қандай түрі көрсетілген?
[image: ]
A) жеке электржетек
B) магистральдық электржетек
C) көпқозғалтқышты электржетек
D) топтық электржетек
E) бірқозғалтқышты электржетек
9 Жұмыс машинасының атқарушы органын тек бір бағытта ғана қозғалтуды қамтамасыз ететін электржетек:
A) дискретті қозғалыс электржетегі
B) реверсивті емес электржетек
C) қайтымды-ілгерілмелі қозғалыс электржетегі
D) автоматтандырылмаған электржетек
E) тежегіш құрылғысы бар электржетек
10 S3 жұмыс режиміндегі қозғалтқыш үшін нақты қосылу ұзақтығын (ПВ, %) есептеңіз, егер қозғалтқыштың жұмыс уақыты tₚ = 3 мин, ал үзіліс уақыты t₀ = 7 мин болса:
A) 25,0%
B) 30,0%
C) 40,0%
D) 50,0%
E) 70,0%

4-нұсқа
1 Тұрақты ток қозғалтқыштарының электромеханикалық сипаттамасы – айналу жылдамдығының тәуелділігі:
A) токқа
B) кернеуге
C) қуатқа
D) айналдыру моментіне
E) якорь орамасының кедергісіне
2 Электр машинасының қайталама–қысқа мерзімді жұмыс режимі зауыт тақтайшасында қандай белгімен көрсетіледі:
A) S1
B) S2
C) S3
D) S5
E) S6
3 Электржетектің бұрыштық жылдамдығын реттеу тұрақтылығы қалай бағаланады:
A) тегістік коэффициентімен
B) максималды және минималды бұрыштық жылдамдық қатынасымен
C) жылдамдықтың синхронды жылдамдыққа қатысты өзгеруімен
D) жылдамдықтың идеал бос жүріс жылдамдығына қатысты өзгеруімен
E) қаттылық коэффициентімен
4. Қозғалтқыш жылдамдығы 150 рад/с, ал келтірілген радиус 0,005 м болса, жүк қандай жылдамдықпен көтеріледі?
A) [image: ]0,9 м/с
B) 
0,09 м/с
C) 
0,15 м/с
D) 
0,75 м/с
E) 
1,5м/с

5 Егер жұмыс органы қозғалтқыш білігімен механикалық беріліс арқылы байланысқан болса, электржетектің қозғалыс теңдеуін қолдану үшін не істеу керек?
A) үйкеліс коэффициентін ескеру
B) берілістің жинақтау дәлсіздігінен болатын шығындарды ескеру
C) беріліс қатынасын анықтау
D) қозғалтқыштың тозу дәрежесінен болатын шығындарды ескеру
E) момент пен инерция моментін қозғалтқыш білігіне келтіру


6 Егер >  болса, онда:
A) жетектің баяулауы
B) жетектің үдеуі
C) жетектің тоқтауы
D) жетек орныққан режимде жұмыс істейді
E) апаттық жұмыс
7 Механикалық беріліс құрылғысының түрі бойынша электржетектер бөлінеді:
A) реверсивті және реверсивті емес
B) қадағалаушы және бейімделгіш
C) редукторлы және редукторсыз
D) позициялық және бейімделгіш
E) реттелетін және реттелмейтін
8 Бір электрқозғалтқыш арқылы бірнеше жұмыс машинасының атқарушы органдарының немесе бір жұмыс машинасының бірнеше атқарушы органының қозғалысын қамтамасыз ететін электржетек:
A) топтық электржетек
B) өзара байланысқан электржетек
C) жеке электржетек
D) көпкоординатты электржетек
E) үздіксіз қозғалыс электржетегі
9 Механикалық байланысы жоқ екі немесе одан да көп атқарушы органның синхронды қозғалысын қамтамасыз ететін өзара байланысқан электржетек:
A) жеке
B) электрлік білік
C) топтық
D) бірқозғалтқышты
E) магистральдық
10 Жүктеме диаграммасы бойынша эквивалентті белсенді қуатты анықтаңыз, егер:P₁ = 4 кВт, t₁ = 3 мин
P₂ = 3 кВт, t₂ = 5 мин
A) 3,4 кВт
B) 4,4 кВт
C) 5,3 кВт
D) 6,2 кВт
E) 7,1кВт

5-нұсқа
1 Электр машинасының жиі іске қосылатын қайталама-қысқа мерзімді номиналды жұмыс режимі зауыт тақтайшасында қандай шартты белгімен көрсетіледі:
A) S4
B) S7
C) S3
D) S5
E) S8
2 Жүктің көтерілу жылдамдығы қандай болады, егер көтеру кезіндегі қозғалтқыштың жылдамдығы 150 рад/с, ал келтірілген радиус 0,004 м болса?
A) [image: ]0,6 м/с
B) 
0,06 м/с
C) 
1,2 м/с
D) 
1,5 м/с
E) 
0,15 м/с
3 Тұрақты токтың параллель қоздырулы қозғалтқышының механикалық сипаттамасы оны тұрғызу үшін қажетті ең аз екі нүктеге сәйкес қандай жұмыс режимдерінде салынады:
A) идеал бос жүріс, номиналдық
B) іске қосу, номиналдық
C) критикалық, іске қосу
D) номиналдық, критикалық
E) идеал бос жүріс, критикалық
4 Инерция моменттерін қозғалтқыш білігіне келтірудің критерийі не болып табылады:
A) механикалық сипаттамалардың қатаңдығы
B) нақты және есептік электржетек сұлбаларындағы потенциалдық энергия қорының теңдігі
C) қозғалтқыштың тозу дәрежесінен болатын шығындарды есепке алу
D) нақты және есептік электржетек сұлбаларындағы кинетикалық энергия қорының теңдігі
E) нақты және есептік сұлбаларда белгілі бір жұмысты орындауға жұмсалған энергиялардың теңдігіне негізделген энергетикалық баланс
5 Қозғалтқыш білігіндегі жүктеме моментінің мүмкін тербелістері кезінде жылдамдықтың өзгеруін сипаттайтын электржетектің бұрыштық жылдамдығын реттеу көрсеткіші:
A) бірқалыптылық (плавность)
B) тұрақтылық
C) диапазон
D) үнемділік
E) тегістік (гладкость)


6 Егер >  болса, онда:
A) жетек баяулайды
B) жетек үдейді
C) жетек тоқтайды
D) жетек орныққан режимде жұмыс істейді
E) апаттық жұмыс режимі
7 Жұмыс машиналарының атқарушы органдарының қозғалыс сипатына қарай электржетек:
A) өзара байланысқан
B) басқарылатын
C) ілгерілемелі-қайтымды
D) механикалық
E) жеке
8 Механикалық энергияны беру және оны тарату бір қозғалтқыштан трансмиссиялар арқылы жүзеге асырылатын электржетек:
A) өзара байланысқан
B) жеке
C) редукторлы
D) топтық
E) реттелетін
9 Жұмыс машиналарының атқарушы органдарының екі немесе одан да көп кеңістіктік координаталар бойынша қозғалысын қамтамасыз ететін электржетек:
A) көпкоординаталы электржетек
B) реттелетін электржетек
C) көпжылдамдықты электржетек
D) қадағалаушы электржетек
E) бағдарламалық басқарылатын электржетек
10 S3 жұмыс режиміндегі қозғалтқыш үшін нақты қосылу ұзақтығын ПВ (%) есептеңіз, егер қозғалтқыштың жұмыс уақыты tP=5  мин, ал үзіліс уақыты t0=5 мин болса:
A) 25 %
B) 50%
C) 0,5 %
D) 0,05%
E) 0,25%
6-нұсқа
1 Жиі іске қосулар және электрлік тежеумен қайталама-қысқа мерзімді номинал жұмыс режимі зауыттық тақтайшада қандай шартты белгімен көрсетіледі:
A) S4
B) S7
C) S3
D) S5
E) S8
2 Тұрақты ток қозғалтқышының ең үнемді тежеу режимі қайсысы?
A) тәуелсіз қоздырумен динамикалық тежеу
B) қарсы қосу арқылы тежеу
C) генераторлық тежеу
D) өзіндік қоздырумен динамикалық тежеу
E) конденсаторлық тежеу
3 Егер көтеру кезінде қозғалтқыштың жылдамдығы 140 рад/с, ал келтірілген радиус 0,005 м болса, жүк қандай жылдамдықпен көтеріледі?
A) [image: ]0,14 м/с
B) 
0,7 м/с
C) 
0,07 м/с
D) 
1,4 м/с
E) 
0,5 м/с
4 Қозғалысқа кедергі моменттерін қозғалтқыш білігіне келтірудің критерийі не болып табылады:
A) нақты және есептік сұлбаларда белгілі бір жұмысты орындауға жұмсалған энергиялардың теңдігіне негізделген энергетикалық баланс
B) нақты және есептік электржетек сұлбаларындағы кинетикалық энергия қорының теңдігі
C) тұрақты шығындар моментін есептеу
D) айнымалы шығындар моментін есептеу
E) берілісті жинау дәлдігінен болатын шығындарды есептеу
5 Электржетектің бұрыштық жылдамдығын реттеу тұрақтылығы нені сипаттайды:
A) максималды бұрыштық жылдамдықтың минималдыға қатынасы
B) реттеу диапазоны
C) жылдамдықтың идеал бос жүріс жылдамдығына қатысты өзгеруі
D) қозғалтқыш білігіндегі жүктеме моментінің ықтимал ауытқулары кезіндегі жылдамдықтың өзгеруі
E) бірқалыптылық коэффициенті


6 Егер =  болса, онда:
A) апаттық жұмыс
B) жетектің үдеуі
C) жетектің тоқтауы
D) жетек орныққан режимде жұмыс істейді
E) жетектің баяулауы
7 Жұмыс машинасының атқарушы органының екі қарама-қарсы бағыттың кез келгенінде қозғалуын қамтамасыз ететін электржетек:
A) реверсивті емес электржетек
B) позициялық электржетек
C) моменттік электржетек
D) реверсивті электржетек
E) дискретті қозғалыс электржетегі
8 Суретте көрсетілген электржетек түрін анықтаңыз?
[image: ]
A) көпқозғалтқышты электржетек
B) топтық электржетек
C) жеке электржетек
D) магистральды электржетек
E) бірқозғалтқышты электржетек
9 Жұмыс машиналарының атқарушы органдарында берілген моментті немесе күшті қамтамасыз ететін электржетек:
A) бағдарламалық басқарылатын электржетек
B) моменттік электржетек
C) реверсивті электржетек
D) позициялық электржетек
E) қадағалаушы электржетек
10 Егер жүктеме диаграммасында қуаттар: Р1=4 кВт, Р2=8 кВт, ал жұмыс уақыты: t1= 3мин, t2=8мин болса, қозғалтқыштың эквивалентті активті қуатын анықтаңыз:
A) 2,49 кВт
B) 4,45 кВт
C) 5,38 кВт
D) 6,29 кВт
E) 7,14 кВт


7-нұсқа
1 Қай тұрақты ток қозғалтқышында генераторлық тежеуді қолдануға болмайды?
A) параллель қоздырулы тұрақты ток қозғалтқышы
B) тәуелсіз қоздырулы тұрақты ток қозғалтқышы
C) тізбектей қоздырулы тұрақты ток қозғалтқышы
D) аралас қоздырулы тұрақты ток қозғалтқышы
E) вентильді электрқозғалтқыш
2 Электр машинасының үзіліссіз номиналды жұмыс режимі өндіруші зауыттың қалқанында көрсетілген келесі шартты белгілеумен сипатталады:
A) S1
B) S2
C) S3
D) S5
E) S6
3 Қозғалтқыш білігіне жүктеме моментін немесе күшін келтіру үшін.Егер көтеру кезінде қозғалтқыштың бұрыштық жылдамдығы  170 рад/с, ал келтірілген радиус 0,005 м болса, жүк қандай жылдамдықпен көтеріледі?	
A) [image: ]0,17 м/с
B) 
0,7 м/с
C) 
0,85 м/с
D) 
0,05 м/с
E) 
1,85 м/с



4 Электр жетегінің жұмыс режимі, онда =0, яғни моменттер тең  және  қарама-қарсы бағытталған:
A) динамикалық
B) өтпелі
C) орныққан
D) жүктемелік
E) реттеу
5 Электржетектің бұрыштық жылдамдығын реттеудің бірқалыптылығы қалай бағаланады?
A) қатар жатқан екі механикалық сипаттамадағы жылдамдықтардың қатынасымен
B) максимал бұрыштық жылдамдықтың минималға қатынасымен
C) қатаңдық коэффициентімен
D) конструктивтік коэффициентпен
E) жылдамдықтың идеал бос жүріс жылдамдығына қатысты өзгеруімен
6 Жұмыс машинасының атқарушы органының тек бір бағытта қозғалуын қамтамасыз ететін электржетек:
A) дискретті қозғалыс электржетегі
B) реверсивті емес электржетек
C) ілгерілемелі-қайтымды қозғалыс электржетегі
D) автоматтандырылмаған электржетек
E) тежегіш құрылғысы бар электржетек
7 Суретте көрсетілген электржетек түрін анықтаңыз:
[image: ]
A) жеке
B) магистральды
C) көпқозғалтқышты
D) топтық
E) бірқозғалтқышты
8 Жұмыс машиналарының атқарушы органдарын берілген орынға жылжытып, орнатуды қамтамасыз ететін электржетек:
A) реверсивті электржетек
B) дифференциалды электржетек
C) позициялық электржетек
D) бағдарламалық басқарылатын электржетек
E) қадағалаушы электржетек
9 S3 жұмыс режиміндегі қозғалтқыш үшін нақты қосылу ұзақтығын (ПВ, %) есептеңіз, егер жұмыс уақыты tP=6 мин, ал үзіліс уақыты t0=4 мин болса:
A) 60%
B) 66,6%
C) 15%
D) 40%
E) 70%
10 Асинхронды электрқозғалтқыштың сырғанауының мәнін табыңыз, егер статордың магнит өрісінің айналу жиілігі n1 = 1000 айн/мин, ал ротор білігінің айналу жиілігі n2 = 785 айн/мин болса:
A) 0,135
B) 0,215
C) 0,152
D) 0,482
E) 0,005

8-нұсқа
1 Электр машинасының жиі кері бұрылыстармен қиылысатын номиналды жұмыс режимі өндіруші зауыттың қалқанында көрсетілген келесі шартты белгілеумен сипатталады:
A) S4
B) S7
C) S3
D) S5
E) S8
2 Белдік сырғып кеткен кезде механикалық апатты болдырмау үшін қозғалтқышты белдік арқылы жұмыс машинасына қосуға тыйым салынған электр қозғалтқышының түрі:
A) параллель қоздыру тұрақты ток қозғалтқышы
B) тәуелсіз қозудың тұрақты ток қозғалтқышы
C) тұрақты ток қозғалтқышы 
D) аралас қоздыру тұрақты ток қозғалтқышы
E) клапанның электр қозғалтқышы

3 Егер қозғалтқыш жылдамдығы 130 рад/с, аддукция радиусы 0,005 м болса, жүктеме қандай жылдамдықпен көтеріледі?
A) [image: ]1,3 м/с
B) 
0,05 м/с
C) 
0,13 м/с
D) 
1,65 м/с
E) 
0,65 м/с
4 Электр жетегінің бұрыштық жылдамдығын біркелкі реттеу кезінде Тегістік коэффициенті:
A) 

B) 

C) 

D) 

E) 

5 Инерция моменттерін бір айналу осіне келтіру мыналарға негізделген:
A) беріліс құрастыру дәлдігінен шығынды есептеу
B) қозғалтқыштың тозу дәрежесінен шығынды есептеу
C) Өтпелі және эквивалентті (келтірілген) жүйенің кинетикалық энергияларының теңдігі
D) жиынтық беру күшін есептеу
E) жүйенің энергетикалық балансының теңдеуі


6 Электр жетегінің жұмыс режимі, қашан , аталады
A) статикалық
B) динамикалық
C) жүктеме
D) моторлы
E) тұрақты
7 Жұмыс машинасының атқарушы органының тек бір бағытта қозғалуын қамтамасыз ететін электржетек:
A) дискретті қозғалыс электржетегі
B) реверсивті емес электржетек
C) ілгерілемелі-қайтымды қозғалыс электржетегі
D) автоматтандырылмаған электржетек
E) тежегіш құрылғысы бар электржетек
8 Бір қозғалтқыштан бір немесе бірнеше жұмыс машиналарының бірнеше атқарушы органдары қозғалысқа келтірілетін электржетек:
A) өзара байланысқан
B) басқарылатын
C) топтық
D) механикалық
E) жеке
9 Жұмыс машиналарының атқарушы органдарының екі немесе одан да көп бекітілген жылдамдықтың кез келгенімен қозғалуын қамтамасыз ететін электржетек:
A) қадағалаушы
B) моменттік электржетек
C) реверсивті электржетек
D) көпжылдамдықты
E) бағдарламалық басқарылатын электржетек

10 Егер жүктеме диаграммасында қуаттар: Р1= 2 кВт, Р2= 6 кВт, ал жұмыс уақыты: t1= 3мин, t2 = 10мин болса, қозғалтқыштың эквивалентті активті қуатын анықтаңыз:
A) 2,48 кВт
B) 4,42 кВт
C) 5,35 кВт
D) 6,22 кВт
E) 8,11 кВт

9-нұсқа

1 Егер қозғалтқыш жылдамдығы 120 рад/с, аддукция радиусы 0,005 м болса, жүктеме қандай жылдамдықпен көтеріледі?
A) [image: ]0,6 м/с
B) 
1,6 м/с
C) 
1,2 м/с
D) 
0,05 м/с
E) 
0,12 м/с
2 Электр машинасының жиі кері бұрылыстармен қиылысатын номиналды жұмыс режимі өндіруші зауыттың қалқанында көрсетілген келесі шартты белгілеумен сипатталады:
A) S4
B) S7
C) S3
D) S5
E) S8
3 Бір берілген жылдамдықтан оған ең жақын мүмкін болатын жылдамдыққа ауысу кезіндегі жылдамдықтың секірісін сипаттайтын реттеу көрсеткіші:
A) реттеу диапазоны
B) тұрақтылық
C) реттеудің бірқалыптылығы
D) реттеу бағыты
E) реттеудің үнемділігі
4 Атқарушы механизмнің сызықтық жылдамдығының қозғалтқыштың бұрыштық жылдамдығына қатынасы қалай аталады:
A) жүктің қозғалысының сызықтық жылдамдығы
B) атқарушы органдағы жүктеме күші
C) редуктордың қозғалтқыш білігіне қатысты беріліс қатынасы
D) жүктемені қозғалтқыш білігіне келтіру радиусы
E) қозғалтқыш білігіне келтірілген инерция моменті
5 Электржетектің өтпелі режимі деп:

A) белгілі бір шарт орындалатын жұмыс режимін 
B) динамикалық момент нөлге тең болатын жұмыс режимін
C) жүктеме және қозғалтқыш моменттері тең және қарама-қарсы бағытталған жұмыс режимін
D) бір орныққан күйден екіншісіне өту кезіндегі, уақыт бойынша қандай да бір шаманың өзгеруі жүретін жұмыс режимін
E) жылдамдық кездейсоқ ауытқығанда жетек қайтадан орныққан күй нүктесіне оралатын режимді атайды
6 Магнит ағыны якорь тогына тәуелді болатын электрқозғалтқыш түрі:
A) параллель қоздырулы тұрақты ток қозғалтқышы
B) тәуелсіз қоздырулы тұрақты ток қозғалтқышы
C) тізбектей қоздырулы тұрақты ток қозғалтқышы
D) аралас қоздырулы тұрақты ток қозғалтқышы
E) вентильді электрқозғалтқыш
7 Жұмыс машинасының атқарушы органының тек бір бағытта қозғалуын қамтамасыз ететін электржетек:
A) дискретті қозғалыс электржетегі
B) реверсивті емес электржетек
C) ілгерілемелі-қайтымды қозғалыс электржетегі
D) автоматтандырылмаған электржетек
E) тежегіш құрылғысы бар электржетек
8 Әрбір атқарушы орган жеке қозғалтқышпен қозғалысқа келтірілетін электржетек:
A) өзара байланысқан
B) басқарылатын
C) топтық
D) механикалық
E) жеке
9 Жұмыс машиналарының атқарушы органдары қозғалысының координаталарын басқарылып өзгертуін қамтамасыз ететін электржетек:
A) қадағалаушы электржетек
B) адаптивті электржетек
C) мехатрондық модулі бар электржетек
D) позициялық электржетек
E) реттелетін электржетек
10 S3 жұмыс режиміндегі қозғалтқыш үшін нақты қосылу ұзақтығын (ПВ, %) есептеңіз, егер жұмыс уақыты tP=9 мин, ал үзіліс уақыты t0=1 мин болса:
A) 60%
B) 10%
C) 20%
D) 40%
E) 90%

10-нұсқа

1 -м элементі мен аддукция элементі арасындағы кинематикалық тізбектің беріліс коэффициенті қалай белгіленеді
A) 

B) 

C) 

D) 

E) 


2  Егер көтеру кезінде қозғалтқыштың бұрыштық жылдамдығы  120 рад/с, ал келтірілген радиус 0,0025 м болса, жүк қандай жылдамдықпен көтеріледі?
A) [image: ]0,9 м/с
B) 
0,09 м/с
C) 
0,3 м/с
D) 
0,12 м/с
E) 
1,2 м/с
3 Бір жасанды механикалық сипаттамадан екіншісіне өткен кездегі жылдамдықтың өзгерісін сипаттайтын электржетек жылдамдығын реттеу көрсеткіші:
A) тұрақтылық
B) бірқалыптылық
C) үнемділік
D) диапазон
E) рұқсат етілген жүктеме
4 Электржетектің режимі өтпелі (динамикалық) деп аталады, егер:
A) 

B) 

= 
C) 

= 
D) 
=0
E) 


5 Тұрақты жүктемеде температураның артуы орныққан мәніне жеткенше ұзақ уақыт жұмыс істейтін режим:
A) ұзақ мерзімді
B) қысқа мерзімді
C) қайталама-қысқа мерзімді
D) үзілісті
E) жиі іске қосылатын қайталама-қысқа мерзімді
6 Атқарушы органдардың екі немесе одан да көп кеңістіктік координаталар бойынша қозғалысын қамтамасыз ететін электржетек:
A) көпкоординаталы электржетек
B) реттелетін электржетек
C) көпжылдамдықты электржетек
D) қадағалаушы электржетек
E) бағдарламалық басқарылатын электржетек
7 Тәуелсіз қоздырулы тұрақты ток қозғалтқышында якорьді шунттау кезінде жылдамдықты реттеу қандай болады?
A) табиғи сипаттамадан жоғары
B) табиғи сипаттамадан төмен, жүктеме моменті тұрақты болғанда
C) табиғи сипаттамадан жоғары және төмен
D) өзгеріс болмайды
E) тек жылдамдық түсуі бойынша төмен
8 Механикалық энергияны атқарушы органға беру тәсілі бойынша электржетектер:
A) жеке, өзара байланысқан және топтық
B) жеке, басқарылатын және топтық
C) жеке, басқарылатын және өзара байланысқан
D) механикалық, басқарылатын және топтық
E) жеке, басқарылатын және механикалық
9 Атқарушы органдар қозғалысының координаталарын басқарылып өзгертуін қамтамасыз етпейтін электржетек:
A) реттелмейтін
B) позициялық
C) қадағалаушы
D) моменттік
E) реверсивті емес





10 Келесі цикл бойынша жұмыс істеген кезде қозғалтқыш жүктемесінің эквивалентті сәтін анықтаңыз: Бірінші учаскенің уақыты = 12 мин, жүктеме моменті    = 120 н. м, Екінші учаскенің уақыты  = 25 мин, жүктеме моменті  = 145 н. м, үшінші учаскенің уақыты    = 18 мин, жүктеме моменті = 100 н. м
A) 58,9 Н.м
B) 89,3 Н.м
C) 126,4 Н.м
D) 141,1 Н.м
E) 167,5 Н.м

11-нұсқа
1 «Тиристорлық түрлендіргіш – қозғалтқыш» (ТП-Д) жүйесінің артықшылығына жататын көрсеткіш:
A) якорьдегі кернеу мен ток пульсациялық сипатта болады
B) біржақты өткізгіштік
C) алынатын жасанды сипаттамалардың үлкен қатаңдығы
D) тегістеуші реакторды қолдану
E) реверсивті екі жинақты түрлендіргішті қолдану
2 Жүктеменің тұрақты кезеңдері қозғалтқыштың ажыратылу кезеңдерімен алмасып отыратын режим қалай аталады:
A) ұзақ мерзімді
B) қысқа мерзімді
C) қайталама-қысқа мерзімді
D) жиі іске қосылатын қайталама-қысқа мерзімді
E) үзілісті

3 Егер көтеру кезіндегі қозғалтқыш жылдамдығы 120 рад/с, ал келтірілген радиус 0,0025 м болса, жүк қандай жылдамдықпен көтеріледі?
A) [image: ]0,9 м/с
B) 
0,09 м/с
C) 
0,3 м/с
D) 
0,12 м/с
E) 
1,2 м/с

4  Электржетектің жылдамдықты реттеу көрсеткіші нені сипаттайды:

A) алынатын жасанды сипаттамалардың түрін
B) қозғалтқыш білігіндегі жүктеме моментінің ықтимал ауытқуы кезіндегі жылдамдықтың өзгеруін
C) бір жасанды сипаттамадан екіншісіне ауысу кезіндегі жылдамдық айырмасын
D) реттеу сипаттамаларында қозғалтқыш ұзақ уақыт дамыта алатын моменттің ең үлкен мәнін
E) берілген жүктеме өзгерісіндегі максималды жылдамдық мәнін 
5 Инерция моменттерін келтіру қандай энергияның теңдігі негізінде жүзеге асырылады?
A) жиынтық
B) потенциалдық
C) кинетикалық
D) Гиббс энергиясы
E) жылулық
6 Электржетектің статистикалық орнықтылығы дегеніміз:
A) бір орныққан күйден екіншісіне өту кезіндегі уақыт бойынша шаманың өзгеруі
B) 


шарты орындалатын режим > ; 
C) жылдамдық кездейсоқ ауытқығанда жетек орныққан күй нүктесіне қайта оралатын орныққан жұмыс жағдайы
D) 

шарты орындалатын режим = 
E) 

шарты орындалатын режим = 









7 Суретте көрсетілген электржетек түрі:?
[image: ]
A) жеке
B) көпқозғалтқышты
C) топтық
D) бірқозғалтқышты
E) магистральдық
8 Басқару операцияларын оператор орындайтын электржетек:
A) ашық жүйелі басқару электржетегі
B) автоматтандырылмаған
C) жеке электржетек
D) келісілген қозғалыс электржетегі
E) қадағалаушы электржетек
9 Жұмыс машиналарының атқарушы органдарына берілген моментті немесе күшті қамтамасыз ететін электржетек:
A) бағдарламалық басқарылатын электржетек
B) моменттік электржетек
C) реверсивті электржетек
D) позициялық электржетек
E) қадағалаушы электржетек




10 Келесі цикл бойынша жұмыс істеген кезде қозғалтқыш жүктемесінің эквивалентті сәтін анықтаңыз: Бірінші учаскенің уақыты  = 1,5 мин, жүктеме моменті  = 10 н. м, Екінші учаскенің уақыты  = 1,3 мин, жүктеме моменті  = 25 н.м.
A) 51,3 Н.м
B) 45,2 Н.м
C) 12,4 Н.м
D) 5,8 Н.м
E) 4,7 Н.м



12-нұсқа
1 «Генератор – қозғалтқыш» (Г-Д) жүйесінің кемшілігі:
A) үлкен реттеу диапазоны
B) сипаттамалардың жоғары қатаңдығы
C) сипаттамалардың сызықтылығы
D) жылдамдықты реттеу процесінің инерциялылығы
E) реттеудің бірқалыптылығы

2 Егер қозғалтқыш жылдамдығы 75 рад/с, ал келтірілген радиус 0,002 м болса, жүк қандай жылдамдықпен көтеріледі?
A) [image: ]0,2 м/с
B) 
0,02 м/с
C) 
0,15 м/с
D) 
0,01 м/с
E) 
1,0 м/с
3 Бұрыштық жылдамдықты реттеудің бірқалыптылығы нені сипаттайды:



A) жасанды сипаттамаларға өткендегі жылдамдық айырмасын
B) жүктеме моменті ауытқығанда жылдамдықтың өзгеруін
C) алынатын жасанды сипаттамалардың түрін
D) қозғалтқыштың ұзақ уақыт дамыта алатын ең үлкен моментін
E) берілген жүктеме өзгерісіндегі максимал  к және  минимал  жылдамдық қатынасын 
4 Қысқа мерзімді номиналды жүктеме кезеңдері бос жүріс кезеңдерімен алмасып отыратын режим:
A) ұзақ мерзімді
B) қысқа мерзімді
C) қайталама-қысқа мерзімді
D) жиі іске қосылатын қайталама-қысқа мерзімді
E) үзілісті
5 Айналмалы дененің инерция моментін беру үшін өрнекті көрсетіңіз
A) 

B) 

C) 

D) 

E) 

6 Жетек статикалық орнықты болады, егер орныққан режим нүктесінде келесі шарт орындалса:
A) 

= 
B) 


C) 


> ; 
D) 

E) 

= 
7 Суретте көрсетілген электржетек түрі:
[image: ]

A) жеке
B) көпқозғалтқышты
C) топтық
D) бірқозғалтқышты
E) магистральдық
8 Қозғалтқышты электрондық және электромеханикалық басқару, диагностика және қорғау элементтерімен біріктіретін электржетек:
A) мехатрондық модулі бар электржетек
B) бағдарламалық басқарылатын
C) бейімделгіш
D) өзара байланысқан
E) автоматтандырылған
9 Атқарушы органдарды берілген орынға жылжытып, орнатуды қамтамасыз ететін электржетек:
A) реверсивті
B) дифференциалды
C) позициялық
D) бағдарламалық басқарылатын
E) қадағалаушы




10 Келесі цикл бойынша жұмыс істеген кезде қозғалтқыш жүктемесінің эквивалентті сәтін анықтаңыз: Бірінші учаскенің уақыты  = 1,6 мин, жүктеме моменті  = 10 н. м, Екінші учаскенің уақыты  = 1,4  мин, жүктеме моменті  = 30 н.м.
A) 19,3 Н.м
B) 21,8 Н.м
C) 25,4 Н.м
D) 36,1 Н.м
E) 41,1 Н.м

13-нұсқа
1 Тәуелсіз қоздырулы тұрақты ток қозғалтқышында, егер якорь тогы ЭҚК әсерінен ағып, онымен бағыттас болса және электр энергиясы жұмыс машинасының білігінен келетін механикалық энергия есебінен өндіріліп, якорь тізбегіндегі резисторларда жылу түрінде таралса, бұл қандай режим:
A) динамикалық тежеу
B) қарсы қосу арқылы тежеу
C) энергияны желіге рекуперациялау арқылы тежеу
D) бос жүріс режимі
E) қозғалтқыш режимі
2  Циклдік әрекет ететін механизмдердің қайталама-қысқа мерзімді жұмыс режимінің ерекшелігі:
A) номиналды жүктеме кезеңдері бос жүріс кезеңдерімен алмасады
B) қысқа мерзімді жүктеме кезеңдері машинаның ажыратылу кезеңдерімен алмасады
C) реверс кезеңдері номиналды жүктеме кезеңдерімен алмасады
D) тұрақты өзгермейтін жүктеме
E) машинаның барлық бөліктерінің температурасы орныққан мәніне жетеді
3 Ілгерілмелі қозғалыстағы дененің инерция моментін білікке келтіру өрнегін көрсетіңіз:
A) 

B) 

C) 

D) 

E) 


4  Егер қозғалтқыш жылдамдығы 105 рад/с, ал келтірілген радиус 0,003 м болса, жүк қандай жылдамдықпен көтеріледі?
A) [image: ]0,315 м/с
B) 
0,215 м/с
C) 
0,15 м/с
D) 
0,01 м/с
E) 
1,0 м/с
5 Жылдамдықты реттеудің әртүрлі тәсілдерін сандық бағалау және салыстыру үшін келесі көрсеткіштер қолданылады (дұрыс емес опцияны таңдаңыз):
A) реттеу ауқымы
B) тұрақтылық
C) реттеудің тегістігі
D) реттеу бағыты
E) реттеу сапасы
6 Қандай жағдайда электр жетегінің белгісіз қозғалысы пайда болады? 
A) 

= 
B) 


C) 



D) 


E) 

= 
7 Суретте электр жетектерінің қандай түрі көрсетілген?
[image: ]
A) жеке 
B) көп моторлы 
C) топтық 
D) бір моторлы 
E) магистральдық
8 Реттелетін координаттар және (немесе) Мазалайтын әсер бойынша кері байланыс жоқ электр жетегі (ЭП)
A) ашық жүйелі басқару электржетегі
B) қадағалаушы
C) редукторсыз
D) тежегіш құрылғысы бар
E) үздіксіз қозғалыс электржетегі
9 Екі немесе одан да көп тіркелген жылдамдықтардың кез келгенінен жұмыс машиналарының атқарушы органдарының қозғалысын қамтамасыз ететін электр жетегі (ЭП)
A) қадағалаушы
B) моменттік
C) реверсивті
D) көпжылдамдықты
E) бағдарламалық басқарылатын
10 Егер қозғалтқышының жұмыс уақыты tP=4  мин, ал өшіру (кідірту) уақыты t0=5  мин болса, S3 жұмыс режимінің қозғалтқышы үшін ПВ ( % ) қосудың нақты ұзақтығын есептеңіз:
A) 44,4%
B) 55,6%
C) 50%
D) 40%
E) 90%

14-нұсқа
1 Қозғалыс кезінде элементтердің Инерция моменттерін қозғалтқыш білігіне келтіру формула бойынша жүзеге асырылады:
A) 

B) 

C) 

D) 

E) 

2 Қандай жағдайда электр жетегінің белгісіз қозғалысы пайда болады?
A) 

= 
B) 


C) 



D) 


E) 

= 

3 Электропривод, обеспечивающий движение одного исполнительного органа одной рабочей машины
A) трансмиссиялық
B) жеке
C) өзара байланысқан
D) автоматтандырылмаған
E) дискретті қозғалыс электржетегі

4 Егер қозғалтқыш жылдамдығы 135  рад / с, аддукция радиусы 0,0025 м болса, жүктеме қандай жылдамдықпен көтеріледі?
A) [image: ]0,189 м/с
B) 
0,258 м/с
C) 
0,338 м/с
D) 
0,463 м/с
E) 
0,567 м/с
5 Басқарылатын координаталар және (немесе) ауытқушы әсерлер бойынша кері байланысы бар электржетек:
A) мехатрондық модулі бар электржетек
B) тежегіш құрылғысы бар электржетек
C) бейімделгіш электржетек
D) тұйықталған басқару жүйесі бар электржетек
E) келісілген қозғалыс электржетегі
6 Табиғи сипаттамаға қатысты алынатын жасанды сипаттамалардың орналасуымен анықталатын көрсеткіш:
A) реттеу диапазоны
B) тұрақтылық
C) реттеудің бірқалыптылығы
D) реттеу бағыты
E) реттеудің үнемділігі
7 Циклдік әрекет механизмдерінің қайта-қысқа жұмыс режимін қосудың номиналды ұзақтығы (мұндағы to -кідірту уақыты, tp -жұмыс уақыты):
A) 

B) 

C) 

D) 

E) 


8 Тәуелсіз қоздырулы тұрақты ток қозғалтқышында жылдамдық пен момент қарама-қарсы бағытта, ал ток пен ЭҚК бір бағытта болған кезде қандай режим орын алады:
A) генераторлық режим
B) қозғалтқыш режимі
C) бос жүріс режимі
D) қысқа тұйықталу
E) реверстік режим




9 Келесі цикл бойынша жұмыс істеген кезде қозғалтқыш жүктемесінің эквивалентті сәтін анықтаңыз: Бірінші учаскенің уақыты  = 1,7  мин, жүктеме моменті  = 15н. м, Екінші учаскенің уақыты  = 1,5 мин, жүктеме моменті  = 35 н. м.
A) 26,3 Н.м
B) 28,9 Н.м
C) 30,8 Н.м
D) 36,4 Н.м
E) 45,3 Н.м




10 Асинхронды қозғалтқыштың келесі деректері бар: 36 кВт, =105 рад/с,  920 айн/мин .Қозғалтқыштың номиналды сырғуын анықтаңыз .
A) 
= 0,08
B) 
= 0,03
C) 
=0,04
D) 
= 0,01
E) 
= 1,05
[bookmark: _GoBack]
15-нұсқа
1 Циклдік әсер ету механизмдерінің қайта-қысқа мерзімді жұмыс режимінің отандық қозғалтқыштары үшін циклдің рұқсат етілген ұзақтығы:
A) tц.доп = 5 мин
B) tц.доп = 10 мин
C) tц.доп = 15 мин
D) tц.доп = (510) мин
E) tц.доп = (1015) мин
2  Тәуелсіз қозудың тұрақты ток қозғалтқыштарында жылдамдық пен моменттің бірдей бағыттары және ток пен ЭҚК әртүрлі бағыттары орын алады:
A) генератор режимі
B) қозғалтқыш режимі
C) бос режим
D) тежеу (қарсы қосу)
E) Қысқа тұйықталу

3 Егер қозғалтқыш жылдамдығы 100  рад / с, аддукция радиусы 0,004 м болса, жүктеме қандай жылдамдықпен көтеріледі?
A) [image: ]0,16 м/с
B) 
0,04 м/с
C) 
0,4 м/с
D) 
0,08 м/с
E) 
1,8 м/с
4 Қозғалтқыштың рұқсат етілген жүктемесін бағалау кезінде мыналарды ескеру қажет:
A) реттеудің тегістігі
B) реттеу ауқымы
C) қозғалтқышты салқындату шарттары
D) реттеу бағыты
E) өтеу мерзімі
5 Инерция моменттерін бір айналу осіне келтіру мыналарға негізделген:
A) беріліс құрастыру дәлдігінен шығынды есептеу
B) қозғалтқыштың тозу дәрежесінен шығынды есептеу
C) Өтпелі және эквивалентті (келтірілген) жүйенің кинетикалық энергияларының теңдігі
D) жиынтық беру күшін есептеу
E) жүйенің энергетикалық балансының теңдеуі
6 Қозғалтқыш дамытатын сәт қозғалысқа келтірілген механизмнің қарсылық моментінен үлкен. Дискінің жұмыс режимі қандай?
A) баяулау режимі
B) жеделдету режимі 
C) тұрақты жұмыс режимі
D) бос режим
E) Қысқа тұйықталу режимі
7 Электр энергиясын механикалық энергияға айналдыруға арналған электромеханикалық түрлендіргіш
A) электр жетегі
B) электр қозғалтқышы
C) электр энергиясын түрлендіргіш
D) тасымалдау құрылғысы
E) механикалық беріліс
8 Электр энергиясын механикалық энергияға айналдыруға арналған электромеханикалық түрлендіргіш
A) редуктор
B) түзеткіш
C) толқындық беріліс
D) электр қозғалтқышы
E) тірек берілісі
9 Технологиялық операцияны орындайтын электр жетегі Жұмыс машинасының қозғалмалы элементі
A) толқындық беріліс
B) бұрандалы гайканы беру
C) атқарушы орган
D) клапан қозғалтқышы
E) бағдарламаланатын контроллер
10 Басқарылатын координаталар және (немесе) ауытқушы әсерлер бойынша кері байланысы бар электржетек:
A) мехатрондық модулі бар электржетек
B) тежегіш құрылғысы бар электржетек
C) бейімделгіш электржетек
D) тұйықталған басқару жүйесі бар электржетек
E) келісілген қозғалыс электржетегі
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